


•透過先進的機器人定位導引系統，結合雷射波偵測容易判別周遭
環境及障礙物體

•機器人地位系統透過直覺式視窗可以簡單容易上手。

•機器人導引規劃系統可預先透過電腦規劃機器人行走路線。

•可規劃設置每一地點名稱線路，讓機器人自動依線路導引到指定
位子

•可依現場環境設置虛擬牆做為限制機器人行走的時候不超過此線
區避免碰撞。
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地圖導引工具列
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